请将答辩公告提前3天发送至fhb@ysu.edu.cn
机械工程学院研究生学位论文答辩公告
各位研究生同学：
   2009  级 机械电子工程   学科  硕 士研究生学位论文答辩具体安排如下：
第 1 组
一、答辩时间：  2012  年 5月13 日 上午  8: 00  到  12 :00     
二、答辩地点： 机械馆 426       
三、答辩委员会组成人员名单
	答辩委员会
	姓名
	职称
	工作单位

	主席
	赵铁石
	教授
	燕山大学机械工程学院

	委员
	史荣
	教授
	燕山大学机械工程学院

	
	史艳国
	教授
	燕山大学机械工程学院

	
	郑魁敬
	副教授
	燕山大学机械工程学院

	
	张连东
	副教授
	燕山大学机械工程学院

	秘书
	赵延治
	讲师
	燕山大学机械工程学院


四、答辩论文
	序号
	论 文 题 目
	作者
	指导教师

	1
	3-SPR与3-RPS型管道并联机器人设计与分析
	王平市
	路懿

	2
	3-SPR型并联救援机器人运动学与力学分析
	侯卓磊
	路懿

	3
	基于CAD变量几何并联机器人弹性理论研究
	丛聪
	路懿

	4
	3-SPR型并联解耦六维力传感器的研究
	张兵
	路懿

	5
	含五副杆并联机构胚图自动生成方法研究
	黄辉
	路懿

	6
	基于并联机构的一类步行机器人的设计研究
	焦娟
	李艳文


第 2 组
一、答辩时间：   2012 年 5 月 13 日   下午  14 :00  到 18:00     
二、答辩地点： 机械馆 426       
三、答辩委员会组成人员名单
	答辩委员会
	姓名
	职称
	工作单位

	主席
	赵铁石
	教授
	燕山大学机械工程学院

	委员
	史荣
	教授
	燕山大学机械工程学院

	
	史艳国
	教授
	燕山大学机械工程学院

	
	郑魁敬
	副教授
	燕山大学机械工程学院

	
	张连东
	副教授
	燕山大学机械工程学院

	秘书
	赵延治
	讲师
	燕山大学机械工程学院


四、答辩论文
	序号
	论 文 题 目
	作者
	指导教师

	1
	基于六维力传感器的柔顺装配理论及实验研究
	吴遥
	赵永生

	2
	6-PUS并联机床正解研究及其应用
	白玉净
	赵永生

	3
	65米射电望远镜副反射面精调系统控制软件开发与控制策略研究
	王帅
	赵永生

	4
	整体预紧双层并联式六维力传感器标定研究
	叶冬
	赵永生

	5
	5-UPS/PRPU冗余并联机床力/位混合控制理论与实验研究
	陈立坡（国防）
	赵永生

	6
	3-5R并联微动机构运动分析和控制基础研究
	李琳琳
	李仕华


第 3 组
一、答辩时间：   2012 年 5 月 13 日   晚上  19 :00  到 22:00     
二、答辩地点： 机械馆 426       
三、答辩委员会组成人员名单
	答辩委员会
	姓名
	职称
	工作单位

	主席
	赵铁石
	教授
	燕山大学机械工程学院

	委员
	史荣
	教授
	燕山大学机械工程学院

	
	史艳国
	教授
	燕山大学机械工程学院

	
	郑魁敬
	副教授
	燕山大学机械工程学院

	
	张连东
	副教授
	燕山大学机械工程学院

	秘书
	赵延治
	讲师
	燕山大学机械工程学院


四、答辩论文
	序号
	论 文 题 目
	作者
	指导教师

	1
	一种新型3-RPC并联微动机构的设计与分析
	龚文
	李仕华

	2
	2-RRUR/2-RPUR非对称并联机构的理论分析及研究
	田圆
	李仕华

	3
	微重力环境下Stewart并联机器人研究与分析
	李富娟 
	李仕华


