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基于虚拟技术的锻造液压机液压控制系统基础

 

理论与应用研究

项目概况
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Researh of Forging Hydraulic Press Hydraulic Control System Basic Theory and 
Application Based on Virtual Technology

本项目来源于国家自然科学基金项目。以22MN快锻液压机为依托，基

 

于22MN快锻液压机本体模型和22MN快锻液压机的液压控制系统仿真模型，

 

利用联合仿真技术，构建22MN快锻液压机液压控制系统联合仿真模型。对

 

22MN快锻液压机液压控制系统动静态特性进行仿真及实验研究。
针对快锻液压机液压控制系统大时变负载特性、非线性等因素，基于

 

联合仿真模型，重点展开自适应智能控制策略研究，以提高快锻液压机的

 

的控制精度和鲁棒性。
右图为22MN快锻液压机本体三维模型。
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架 结 构 项目进展
基于虚拟技术的22MN快锻液压机机
构模型建立
22MN虚拟快锻液压机的联合仿真

锻造液压机液压控制系统虚拟仿真
平台
液压机快锻系统控制策略及试验研
究

marc环境下大锻件变形过程

22MN快锻液压机联合仿真模型
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