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图1 二维驱动单元样机与实验台

性能及特点：

图3 二维驱动单元样机转速测量表实验结果 图4  二维驱动单元样机转速测量软件界面结果

二维驱动单元是一种高度集成的机电一体化的轻质、高负载装置，

可以输出二轴转动，内部集成电机、制动器、输出转角测量和输出

转矩测量等。这种二维驱动单元主要用于构造太空机器人、服务类

机器人和高端微创外科手术机器人等机械手、臂关节，及可重构机

器人。适用于外星或深海勘探、助老助残服务、微创手术、细胞移

植、微纳加工、精密组合加工等高端作业。

二维驱动单元含两个正交
输出轴, 两套相互独立的
传动系统

驱动单元质量: 2.2 kg

体积: 100*100*100  mm

两个正交输出轴
最大制动静力矩: 15Nm; 

最大动力矩: 8 Nm;

输出轴转速: 3—29 r/min

图2 二维驱动单元样机加载荷实验台
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